MINISTERIO DA EDUCACAO ]
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUACAO

CEFET-MG
Plano de Ensino Campus: Il — B. Horizonte
[ DISCIPLINA: AUTOMACAO INDUSTRIAL [ CODIGO: 2EE.088

VALIDADE: a partir de fevereiro/2013.

Carga Horaria: Total: 60 horas/aula Semanal: 04 aulas Créditos: 04
Modalidade: Teoriae Prética.

Classificacao do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Ementa:

Aplicacdo avancada de CLP’s; interfaces humano/méaquina - IHM’s; sistemas
supervisorios; Interfaces com sistemas de acionamentos ( inversores de frequéncia e
partidas suaves). Laboratoério: Montagens com programacao avancada de CLP’s,
sistemas supervisorios e inversores de frequéncia; simulagdo de uma planta
industrial automatizada.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa

Eng. Elétrica Eixo 9 — Controle e Automagéo OP 10

Departamento/Coordenacao:

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cédigo

Controles e Comandos Elétricos 2EE.063

Co-requisitos

Nao ha.

Disciplinas para as quais € pré-requisito

Nao ha.

Disciplinas para as quais é co-requisito

N&o ha.

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Projetar, especificar, configurar e programar sistemas de automacao industrial
utilizando-se equipamentos, programas e tecnologia em geral, disponiveis no
mercado industrial.

2 |Integrar o sistema CLP a outros dispositivos de comando, controle, acionamento
€ supervisao

3 |Integrar os sistemas de supervisdo e/ou gerenciamento aos controladores
industriais em geral.
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Unidades de ensino

Carga-horaria
Horas/aula

Unidade 01:

—

Aplicacdo Avancada de CLP’s.

Interfaces Humano / Maquina - IHM’s: caracteristicas e
aplicacoes

NN

Sistemas Supervisérios: caracteristicas e aplicacoes

AW

Chaves de Partidas e Paradas Especiais (soft-start):
caracteristicas e aplicacoes

NN

CCM’s Inteligentes: caracteristicas e aplicacoes

Redes Proprietarias: caracteristicas e aplicacées

Redes Fieldbuses: caracteristicas e aplicacoes

Controladores de Demanda: caracteristicas e aplicacdes

Monitores de Energia: caracteristicas e aplicacdes

Inversores de Frequéncia (VSD’s): caracteristicas e aplicacées)

— OO |N|O|On

— | —

Modem-Radio/Comunicacao sem fio (wireless): caracteristicas
e aplicacoes

NININININININ

12

Automacéo de Edificagdes ( Predial e Residencial):
caracteristicas e aplicacoes

[\l

13

Automacéao Agricola: caracteristicas e aplicacoes

14

Controladores de Malha (Multi-Loop’s): caracteristicas e
aplicacoes

NN

15

Prova tedrica sobre todos os temas da unidade 01

Unidade 02:

Programacao estruturada da memoria do CLP- “ ladder
principal “ O conceito de “sub-rotinas” / estruturacao do
programa geral.

Instrucdes de seqlienciamento: aplicacbes e exemplos.

Instrucdes de arquivos: aplicacbes e exemplos.

Instrucdes de saltos de programa: aplicacbes e exemplos.

Comunicacédo em rede DH-485 / serial RS-232 C.

Implementacao de uma IHM tipo “botdes / display”.

N A~ |W(IN

Inversores de Frequéncia : aplicacGes / parametrizacbes de
funcoes.

NN INININN

oo

Interface inversor / CLP utilizando-se E/S digitais e
analdgicas.

[\

Introdugé@o ao supervisorio ELIPSE : definigdes e
caracteristicas de software e hardware; o conceito de “
hard-keys.*

10

Desenvolvimento de telas de aplicacao tipo®
sindtico,alarmes ,comando e relatérios “, utilizando-se
arquivos do tipo “ bitmap “.
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11 Definicao de “driver de comunicagao®, parametrizagao e 2

definicao da “base de dados “; Comunicacao c/ o CLP
Micrologix 1200, via canal serial RS-232 C.

12 Desenvolvimento de um projeto de automacao completo; 2
sistema “ SCADA “.
( CLP + Supervisorio Elipse ) — etapa 1.

13 Desenvolvimento de um projeto de automacao completo; 2
sistema “ SCADA “.
( CLP + Supervisorio Elipse ) — etapa 2.

14 Desenvolvimento de um projeto de automacao completo; 2
sistema “ SCADA “.
( CLP + Supervisoério Elipse ) — etapa 3.

15 Apresentacao do trabalho em grupo sobre os temas da 2
unidade 02.

TOTAL: 60

Bibliografia Basica

1

3

Santos, José J. Horta, Automacao Industrial, editora LTC, a partir da 12 edigao,
1979.

NATALE, Ferdinando. Automagdo Industrial. Sdo Paulo. Erica, a partir da 32
edicdo.1998.

Alves, José L., Instrumentacéo, Controle e Automacéo de Processos, a partir da
12 edicao, LTC, 2005

Bibliografia Complementar

1

Automacao Industrial PLC - Teoria e Aplicacdes - Curso Basico, Editora LTC, a
partir da 22 edigédo 2011.

Mikell P. Groover, Automacao industrial e sistemas de manufatura, Pearson, a
partir da 32 edigao 2011.

Miyagi,Paulo Eigi, Controle Programavel: Controle programavel, a partir da 1j
edicao, editora Edgard Blucher,1996.

Julio César Peixoto, Controlador Programavel, a partir da 12 edicao, Sao Paulo.
Makron Books, 1993.

Albuguerque, Pedro. V.B., Redes industriais: aplicacées em sistemas digitais de
controle distribuido: protocolos industriais, aplicagbes SCADA, a partir da 22
edicao, Sao Paulo, 2009.
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